POWER
BELT

v ENKODERES LEPTETO MOTOR MEGHAJTOK
STEPPER MOTOR WITH ENCODER DRIVERS

DIGITALIS HSS42 TiPUS
DIGITAL HSS42 TYPE
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Tapfesziiltség Kimeneti aram Logikai jelaram Bemfer:t:’lal'r::?:lzus - ey |
AN Power suppl Output current Logicsignal flow Ol L gineg
Cikkszam st/ v L Input pulse frequency Ambient temperature ~ Weight
gt Min. Max. Min. Max. Min. Max. Min. Max.
(VDC) (R) (mA) (kHz) (°Q) (kg)
93.034.025 24 50 1 6 7 20 0 200 -10- +45 0,56
DIGITALIS HSS57 TIPUS
DIGITAL HSS57 TYPE
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Tapfesziiltség Kimeneti aram Logikai jelaram Bemfer:ivh;m?:lzus - aloneniic
T Power suppl Output current Logic signal flow QUIVEZEMEIGITELSENIE Qineg
Cikkszam i 4 R Input pulse frequency Ambient temperature ~ Weight
it Min. Max. Min. Max. Min. Max. Min. Max.
(VDQ) (R) (mA) (kHz) (0 (kg)
93.034.026 24 50 2 6 7 20 0 200 -10- +45 0,56
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SZERVOHAJTAS, LEPTETO MOTOR
SERVO DRIVE, STEPPER MOTOR

DIGITALIS HSS60 TiPUS
DIGITAL HSS60 TYPE

Tapfesziiltség Kimeneti aram Logikai jeldram Bemeneti impulzus

et frekvancia Kornyezeti homérséklet ~ Tome:
Cikkszam Power supply Output current Logic signal flow Input pulse frequency Aml¥ient temperature Weighgt
Kods Min. Max. Min. Max. Min. Max. Min. Max.
(VDQ) (R) (mA) (kHz) (0 (kg)
93.034.027 24 50 2 6 7 20 0 200 -10-+45 0,56
DIGITALIS HSS57 TIPUS
DIGITAL HSS57 TYPE
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Tapfesziiltség Kimeneti aram Logikai jelaram Bemfer:ivtl;m?:lzus o ihomeretiet | 1o
T Power suppl Output current Logic signal flow OOV EEITIE SRR gy
Cikkszam it 4 S Input pulse frequency Ambient temperature  Weight
s Min. Max. Min. Max. Min. Max. Min. Max.
(VDC) () (mA) (kHz) (°0) (kg)
93.034.028 30 110 2 8 7 20 0 200 -10- +45 0,56
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